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Gleichstrom-Hohlwellen-Tachometer-Dynamo

mit eigener Lagerung, geeignet zum Anbau an Millmotoren

Typ TDPH 50
Schutzart [P 44
Bauform B 10

Typenerklirung

Diess Gleichstrom-Tachometer-Dynames sind Drehzahlgeber, die mit einer Hohlwelle ausgefuhrt
sind. Sie werden ohne Verwendunyg jeglicher Kupplungsteile auf das BS-Wellenende des Antriebs-
motors aufgesetzt. Eine Haltevorrichtung hindert dabei das Gehause am Mitdrehen und gleicht
Bewegungen der Motarwelle in axialer und radialer Richtung aus. Der Vorteil dieser Kupplungsart
liegt in der starren Verbindung zwischen treibender Welle und Tachometer. Beschleunigungsvor-
gange werden ohne Zeitverzégerung erfait, auBerdem wird eine Beeinflussung des Tachosignals,
verurgacht durch Kupplungsfehler allgemein verwendeter flexibler Kupplungen, verhindert,

in ihrer Grundkonzeption sind diese Maschinen fir den Anbau an Millmotoren entwickelt worden,
wobei es jedoch auch moglich ist, die Welienbohrungen in bestimmten Grenzen anderen Ab-
messungen anzupassen. Eing Ausfihrung der Maschinen mit BS-Wellenstumpf zum Anbau von
Fliehkraftschaltern oder impuisgebern ist moglich. Die verschiedenen Anbaumdgiichkeiten (Dreh-
momentstiitze bzw. Zwischenflansch) sind auf Seite 52 dargestellt.

Die Maschinen besitzen hohe Nuten- und Lamellenzahlen, so dal3 auch bei niedrigen Drehzahlen
noch eine gute Auflasung des Ausgangssignals erreicht wird. Alle Maschinen sind in der Schutz-
art IP 44 (P 33) ausgeflhrt.

Die Hohlwelien-Tachometer-Dynamos sind in drei verschiedenen BaugréBen lieferbar: TDP H 10,
TDP H 35 und TDP H 50. Der prinzipielle Unterschied besteht in der GroBe der Wellenbohrung.
In der Mabzeichnungstabelle Seite 52 sind die Tachotypen angegeben, die fur die entsprechenden
Millmetorgrében verwendet werden kénnen.

Die Spannungsgradienten sind in der nebenstehenden Tabelle angegeben, Zwischenwerte sind
in Sonderausfihrung moéglich.

Als Doppel-Tachometer-Dynamo ist der Typ TDP H 10 ausflhrbar. Die technischen Daten sind auf
Seite 53 angegeben.
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Erregung: permanent

Typenreihe TDPH 10

TDPH 35
TOPH 50
Typ Spannungs- Maximaler Maximale Maximale Spannungs- Anker-
gradient Strom Drehzahl Letstung fall bet widerstand
ViU min max. Strom bei 20 °C
V] {mA] [U/minj [W] vl [
TDPH 1041 0.8 62 625 20 20 280
TOPH 10-4 0,5 100 1000 50 11 10
TDPH 10-7 02 250 2500 100 5 18
* TDPH 10-8 0.1 500 3000 100 3 4.5
TDPH 35-1 1.0 75 400 30 20 230
TOPH 35-3 08 95 500 38 16 150
TDPH 35-6 0,5 150 800 80 10 80
TDPH 35-9 - 0.2 375 1800 135 5 12
TDPH 35.10 018 500 1800 135 4.5 8
TOPH 35-1i 0.1 750 1800 135 3 35
TDPH 50-1 1.4 o 360 45 48 640
TDPH 50-3 1.0 120 500 60 36 290
TDPH 50-6 0.5 250 1000 125 18 60
TOPH 50-9 0.2 600 1500 180 10 12
TDPH 50-10 015 800 1500 180 8 7
TDPH 50-11 01 1200 1500 180 6 3
Typ TOPH 10 TDPH 35 TDPH 50
Nennleistung bei 1000 U/min [W]) 50 5 125
Leistungsproportionaier Drehzahl- §00—2000 S00—1800 400—1500

bereich [Ufmin]
Nennspannungstoleranz
Drehrichtung

Polaritat, Klemmenanschluf}
Polzahl

MNutenzahi

Lamellenzahl
Oberwellenspannung 5U __

Linearitatsfehler

Temperaturgang

Reversierfehler

Isolation

Wicklungspriifung

Schwungmoment GD? [Nm?]

Kohlebirsten pro Maschine
Abmessungen

Kcohlehilrstenstandzeit

Gawicht [kg]

+ 10 % (vgl. Seite 4 Band 1}
reversierbar

drehrichtungsabhingig, val. TM-00-1

4 6 6
37 37 48
111 148 186
7= 3 Ofgp v. 100——1000 Ufmin
= 8%y

= 05%prot0°C

kompensiertes Magnetsystem
* 3,0%pro10°C

unkompensiertes Magnetsystem
1 Y
Klasse E
2 Upyay + 500V
1,0 1,8 6,4
4 Paar, AG 35 & Paar, AG 35 € Paar, AG 35
4x6.4X22mm
etwa 8000 Betriebsstunden bei 1000 U/min
32 43 75
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MabBzeichnung Typenreine TDPH 10
TDPH 35
TDPH 50

F
J

Bauform B 10 HM 64 M B961 a
Typ geeignet zum

Anbau an

Millmotor ad b% ¢ e? f ¢? g, i, kK P DP 4 2
TODPH 10 . BO2 270 210 12 240 8 210 i85 42 252 115 60 M30x2 45 72 28
TDPH 10 603 270 210 12 240 8 210 155 42 252 115 60 M3Ex3 50 82 28
TOPH 10 604 270 210 12 240 8 2t0 1556 42 252 115 80 M36x3 55 82 28
TOPH 35 606 300 240 12 270 8 240 170 36 250 115 B6 M42x3 65 95 35
TDPH 35 603 300 240 12 270 8 240 170 36 250 115 86 M4a4Bx3 75 105 35
TOPH 35 610 300 240 12 270 8 240 170 36 250 115 86 MbHEx4 85 108 45
TDPH 50 612 350 280 14 320 & 200 185 40 280 115 100 MB4x4 95 120 45
TDPH 50 614 350 290 14 320 8 290 195 40 280 M5 120 MBOx4 110 120 45
TDPH 50 616 350 280 14 320 8 290 185 40 280 11,5 120 MBOx4 120 138 45
TDPH 50 618 350 280 14 320 8 290 195 40 280 115 126 M100x4 130 140 45

*) Die Wellenbohrung kann auch zylindrisch oder mit anderer Steigung ausgefiihrt werden.
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Drehfnomenfsfutze Zwischenflansch

Anbaubeispiele fir Fliehkraftschalter, Impulsgeber usw_ an Heohlwellen-Tachometer-Dynamos.

10.2



Gleichstrom-Hohlwellen-Doppel -Tachometer-Dynamo

Typenreihe TDPH 10+TDPH 10

Ein Magnetaystem, ein Ankerpaket, 2wei galvanisch getrennte Ankerwickiungen

Abmessungen

geeignet zum
Typ Anbau an
Millmotor d & dzg |

1

o —m it — —————
e i
=2/

TDPH 10+ TDPH 10 602 M30x2 45 72

TDRH 10+ TDPH 10 603 M36x3 50 82

TCPH 104+ TDPH 10 604 M36x3 55 82

HM 66 M 10 210 Bauform B 10

Typ Maximal- Maximaler Maximale Maximale Spannungs- Anker-
Spannung Strom Drehzahl Laistung fall bei widerstand
je U/min max. Strom bei 20 °C
vl [mA] [U/min] (W] vl (5]

TDPH 104+TEPH 10-1 04 62 1250 30 10 145

TOPH 10+ TDPH 10-4 025 100 2000 50 6 55

TOPH 10+ TDPH 10-7 0.1 250 3000 50 3 2

TDPH 10+ TDPH 10-8 0,05 500 3000 50 2 2

Wenn nicht anders angegeben, beziehen sich alle elekirischen Daten auf je eine Ankerwicklung.

Nennleistung bei 1000 U/min 2 x 25 W drehzahlproportional v. 600—2000 U/min

MNennspannungstoleranz 4+ 10 9% (vgl. Seite 4 Band 1)

Drrehrichtung reversierbar

Polaritat, Klemmenanschlul drehrichtungsabhéngig, vgl. TM-00-1

Polzahl 4 _

Nutenzahi 37 I

Lamaltenzahl 1

Oberwellenspannung ZU __ == 3 8y v, 100—1000 Ufmin

Linearitatsfehler L 5%

Temperaturgang + 0,5%0pro10 °C kompensiertes Magnetsystem

* 3,0%5 pro 10 °C unkompensiertes Magnetsystem

Reversierfehler = 1%

Isolation Klasse E

Wicklungsprifung 2 Upae +500V

Schwungmoement GD? 1,5 Nm?

Kohlebirsten pro Maschine 8 Paar, Qualitat AG 35, MaBe 4 x64X22 mm

Kohleblrstenstandzeit 8000 Betriebsstunden bei 1000 U/min

Gewicht etwa 40 kg

Anderungen, die dem technischen Fortschritt dienen, behalten wir uns vor. Stand: 1.85
85
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