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Allgemeines

Typenerkidrung

Typen:
TDP 61, TDP 62, TDP 63

Typen:
TP 61 N, TDP 62 N,
TDP 63 N

Typen:
TDP 61 .- TDP 61,
TDP 62 + TDP 62

Typen:
TDP 61 - TDP 61 G,
TOP&2 + TDPE2G

Typen:
TDP &1 + TDP 61 N,
TOP B2 + TDP 62 N

Mechanische
Austithrung
Schutzart

Bauformen

Die Gleichstroem-Tachometer-Dynamos der Typenreihe 60 sind
MeBgroBenumformer fur die MeB-, Steuer- und Regelungs-
technik,

Die Aufgabe dieser permanenterregten CGleichstromgenera- -
toren besteht darin, die Drehzahl, mit der sie angetrieben
werden, in eine drehzahlpropertionale Gleichspannung um-
zuformen,

Diese Typen sind hesonders zur Drehzahl-Messung bzw. als
Istwertgeber langsamlaufender Antriebe entwickelt worden.
Durch die relativ hohe Spannung und Leistung je Ufmin dieser
Tachometer-Dynamos besteht die Maglichkeit, die Maschinen
direkt, ochne Verwendung eines Vorschaltgetriebes, mit dem
Antriebsmotor zu kuppeln. Eine Beeinflussung der Tachospan-
nung, hervargerufen durch Getriebefehler, wird dadurch ver-
hindert.

Das Lieferprogramm der Gleichstrom-Tachometer-Dynamos
der Typenreihe 60 umfafit Einfach- und Doppel-Tachometer-
Dynamaos mit folgenden Merkmalen:

Diese Gleichstrom-Tachometer-Dynamos besitzen ein Magnet-
system, ein Ankerpaket, eine Ankerwicklung und einen Kom-
mutator. Die einzelnen Typenbezeichnungen beziehen sich auf
die unterschiedliche maximale Spanpung und Leistung je
Ulmin. Die Ankerwicklungen sind listenmapig fur 3 verschie-
dene Spannungen ausgelegt.

Elektrisch und mechanisch sind diese Tachometer-Dynamos
genauso aufgebaut wie die vorstehend beschriebenen Typen,
besitzen aber zusétzlich noch einen einstellbaren Neben-
schiufring, der es ermdglicht, die Spannung mit = 8 % vom
Nennwert zu justieren,

Oiese Gleichstrom-Doppel-Tachometer-Dynamas sind zur Ab-
gabe von zwei drehzahiproportionalen Spannungen vorgese-
hen. Sie besitzen ein Magnetsystern, ein Ankerpaket, zwei
galvanisch getrennte Ankerwicklungen und zwei Kommuta-
toren. Die einzelnen Typenbezeichnungen beziehen sich auf
die unterschiedliche maximale Spannung und Leistung je
U/min. Die Ankerwicklungen sind listenmaBig fir 3 verschie-
dene Spannungen ausgelegt, wobei es auch moglich ist, die
?eiden Wicklungen fiir unterschiedliche Spannungen auszu-
Uhren.

Zum Unterschied der vorstehend beschriebenen Doppei-
Tachometer-Dynamos sind diese Typen mit zwei Magnetsyste-
men sowie mit zwei mechanisch getrennten Ankerpaketen aus-
gefiihrt. Hierdurch wird eine gegenseitige Beeinflussung
beider Spannungen durch eine in einem Ankerkreis eventuell
auftretende Stargrafe verhindert.

Elektrisch und mechanisch sind diese Doppel-Tachometer-
Dynamos genauso aufgebaut wie die vorstehend beschriebe-
nen Typen (Ausfilhrung G), besitzen aber zusétzlich noch
einen einstelibaren Nebenschluiring, der es erméglicht, die
Spannung eines Systems mit = B % vom Nennwert zu justie-
ren.

Eing Ausfihrung dieser Doppel-Tachometer-Dynamos mit
beiderseitigem Nebenschlubring fihrt die Typenbezeichnung
TOPBI N 4+ TOPS&1 N,

Die Ausfuhrung der Gleichstrom-Tachometer-Dynamos ent-
spricht der Schutzart|P 44 nach DIN 40 050.

Die Gleichstrom-Tachometer-Dynamos der Typenreihe TDP 60
sind in folgenden Bauformen lieferbar:

B 3 nach MaBzeichnung Nr. HM 62 M 7849
B 10 nach MaRzeichnung Nr. HM 62 M 7850
B 10 w nach MaBzeichnung Nr. HM 62 M 7851

Die Maschinen kénnen ohne Anderung auch vertikal aufge-
stellt werden.

In der listenmaBigen Ausfihrung erhalten die Maschinen nur
ein freies Wellenende. Die Ausfihrung mit einem zweiten
Wallenende ist méglich (Mehrpreis).

Auf besondere Besteilung kenn die B-Seite der Gleichstrom-
Tachometer-Dynamaos fir dep Anbau eines Fliehkraftschalters
ausgefihrt werden. Fir fast sémtliche auf dem Markt befind-
liche Drehzahlwahler und Fliehkraftschalter sind Anbau-
und Kupplungsteile vorhanden, die gegen Mehrpreis mitge-
liefert werden kénnen,
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Lager

Auswuchten der Anker

Crehmoment

Elektrische
Ausfithrung

Isolation

Anschlufi, Polaritét

Kehleblrsten

Zur Erzielung einer groftmeaglichen Rundiaufgenauigkeit sind
die Maschinen mit ausgesuchien Walzlagern in ,Hochgenau-
ausfihrung” ausgeristet,

Die Anker der Gleichstrom-Tachometer-Dynamos werden
dynamisch ausgewuchtet. Die Auswuchtung erfolgt mit einge-
setzter Paifeder. Bei der Auswuchtung von Ubertragungs-
teilen (Kupplungen oder Riemenscheiben) ist darauf zu achten,
daB diese auf glattem Dorn ohne Palfeder ausgewuchtet
werden.

Das fir den Antrieb benétigte Leerlaufdrehmoment ist unab-
hangig von der Drehzahl, Fir die Typenreihe TDP 60 gelten
folgende Werte:

TDP 62 + TDPBE2 G (N) etwa 13,2 kpem

TDP &1 + TOP 81 G (N} etwa 13,2 kpcm

TDP 62 + TDP B2 etwa 13,2 kpem
TDPB1 + TDP &1 etwa 14,3 kpem
TDP 63 (N) etwa 14,3 kpcm
TDP 62 {N) etwa 14,5 kpem
TDPG1 (N) etwa 14,5 kpem

Samtliche fur die Maschinen verwendeten l|soliermaterialien
sowie der Nachweis des isoliervermogens der Wicklungs-
isolierung entsprechen den VDE-Bestimmungen.

Die Normal-lsolation wird nach der Isolierstoffklasse E
(VDE 0530} ausgetithrt. Andere Isolationsarten auf Anfrage.

Die AnkeranschluBenden der Einfach- sowie der Doppel-
Tachometer-Dynamos mit einem Ankerpaket sind an ein
Klemmbrett gefihrt.

{Kiemmenbezeichnung siehe Abb. 1)

TORB1 (N)... TDP &1 + TDP6I ...

Abb. 1  KlemmenanschluBbilder

Bel den Doppel-Tachometer-Dynamos mit zwei getrennten
Ankerpaketen {Ausfihrung G} sind die AnkeranschluBenden
ven Jedem System, wie beim Einfach-Tachometer-Dynamo,
an ein gesondertes Kleminbrett gefihrt (Abb.1 Bild a). Die
Klemmenbezeichnung ist wie in Bild b gezeigt. Die Anker-
klemmen der A-Seite flhren die Bezeichnung A—B und die
der B-Seite A, —B,.

Bei den Doppel-Tachometer-Dynamos mit  magnetischem
Nebenschluld liegt die Spannung, die durch den magnetischen
Nebenschluf} einstellbar ist, an den Klemmen A,—B,.

Bei Rechtsiauf der Maschinen (Blickrichtung auf die Antrigbs-
seite) besitzt die A-Klemme positive und die B-Klemme nega-
tive Polaritat.

Dimensionierung und Qualitat der verwendeten silbergraphi-
tierten Kohlebiirsten garantieren einen langen wartungsfreien
Betricb.

Die sich durch das Zusammenwirken der silbergraphitierten
Kahleblrsten mit dem ebenfalis silberlegierten Kommutator
auf demsetben bildende Patina gewahrleistet, daB der durch
den Ubergangswiderstand hervorgerufene Spannungsabfali
sehr niedrig ist und auch bei langer Betrlebszeit nahezu
konstant bleibt. Die Kohleblrstenstandzeit ist stark von der
Maschinenumluft abhingig. Sie liegt unter normalen Betriebs-
bedingungen bei etwa 8000 bis 10000 Betriebsstunden.
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Spannung, Leistung,
Drehzahi

Linearitat

Obeirwellen

Temperaturverhalten

Temperaturkempensation

Die listenméaflig ausgefihrten Spannungen sind in den tech-
nischen Tabelten angegeben. Auf besonderen Wunsch ist es
jedoch moglich, die Maschinen abweichend von diesen Wer-
ten auszulegen. Nur dirfen die angegebenen Grenzwerte
nicht {iberschritten werden.

Die Nennspannungstoleranz betragt bei diesen Typen —0,
+10 %.

Die Leistungsentnahme der einzelnen Typen soll unter Be-
riacksichtigung aller angegebenen elekirischen Werte nicht
groBer sein, als in den technischen Tabellen genannt,

Die fiir die einzelnen AusfUhrungen zulidssigen maximalen
Drehzahlen richten sich einerseits nach der fir den Kommu-
tator zulassigen Maximalspannung, und andererseits sind sie
durch die auftretenden Fliehkrifte begrenzt.

Der Linearitidtsfehier st bei wvoller Leistungzentnahme
= 5%y, bei Erhdhung des AuBenwiderstandes auf den 10-
fachen Wert geht der Fehler auf == 1 %, zuriick,

Bezogen auf die Nenngleichspannung ist der mit einem Réh-
renvoltmeter gemessene und garantierte Wert des gesamten
Freguenzgemisches = 4 %y,

Das gesamte Freguenzgemisch setzt sich aus folgenden
Grundfrequenzen und ihren Harmonischen zusammen:

Umdrehungsfrequenz fan = ‘1%- fHz]
Folfrequenz fo = 2fn [Hz]
Nutenfrequenz fy = 9 " [Hz]
Lamellenfrequenz fL = 3fy [Hz]

Prozentual teilen sich die einzelnen Werte der Grundfrequenz
wie folgt auf:

Umdrehungsfrequenz =5 0,5%
Polfrequenz = 1,2%y
Nutenfrequenz = 2,0%g
Lamellenfrequenz = 1.5%g

Bedingt durch den Temperaturgang des Dauermagneten
sawie durch die Erhdhung des Anker-innenwiderstandes tritt
bei einer Temperaturerhbhung ein Spannungsrickgang auf.

Dieser Wert liegt hei der unkompensierten Maschine bei
etwa 3%y und bel der kompensierten Maschine bel etwa
0,5%y. Beide Werte beziehen sich auf eine Temperatur-
erhdhung um 10 grd C.
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Gleichstrom-
Tachometer-
Dynamo

Typen
TDP 81,
TDP 61 N,
TOP 62,
TDP 62 N,
TDP 63,
TDP 63 N

Erregung: permanent
Schutzart P 33

Technische Daten i

Max. Leistung [W] je U/min.

TDP&1 TDPB2 TDP63

‘ 0.3 0,85 1,0
Max. Maschinenleistung [W] | 360 650 B0g
Nennspannungstoleranz {%] —0; +10
Spannungsjustierung ‘ *g
TDP N [%] !

Gewicht [kg] | 87 105 130
Schwungmoment [kpr?) Y 0.8 12
Typ*) | Maximale Maximaie Maximaler Anker-

i Spannung Drehzaht  Strom widerstand
je U/min bei 20 °C
— Y U/min mA e}
1 2 3 4 5
l TDP 81
TDP 61-1 1,0 500 300 .34
TDP 61-6 05 1000 800 8,5
TDP 61-9 0,2 1200 1500 1,6
TDP 62
TDP 621 | 25 200 260 64
TDP 62-2 2,0 250 325 45
TDP 62-5 05 1000 1300 3
DP 63
TDP 63-1 4,0 125 250 135
TDP 63-3 3.0 1685 330 70
TDP 63-8 0,6 800 1600 3,7

*) baw. NebenschluB-Typen
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Gleichstrom-
Doppel-
Tachameter-
Dynamo

Typen
TDP 61 + TDP 61,
TDP 62 + TDP 62

- Ein Magnetsystem,

ein Ankerpaket,
zwei galvanisch getrennte
Ankerwicklungen

Erregung: permanent

Schutzart P 33

Technische Daten

TDP 81 + TDPB1 TDP 62 + TDP &2

Max. Leistung je Anker- 03 0,65
wicklung je Ufmin [W]

Max. Maschinenleistung | 280 480

je Ankerwicklung [W] i

Nennspannungs- —0; +10 —0; +10
toleranz [%]

Gewicht [kgl . 120 184
Schwungmoment [kpm?] ; 09 1,7

Typ

Maximale Maximale Maximaler Widerst.
| Spannung Drehzahl Strom je Anker-

ije Ufmin je Anker- wickiung
‘e Ankerw. wicklung bei 20°C
Y Ufemin mA @

i

2 3 4 5

TOP 61 + TDP 61

TDP 61 + TDP 61-1 1,0 500 300 26

TDP 61 + TDP61-6 05 1000 560 7
TDP 62 + TDP 62

TDP 62 + TOP 62-1 |I 25 200 260 50

TOP62 + TDP 622 2,0 250 325 35

TDP62 + TDP 625 05 1000 960 2.3
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Gleichstrom-
Doppel-
Tachometer-
Dynamo

Typen
TDP 61 + TDP 61 G,
TDP 62 + TDP 62 G

zwei Magnetsysteme,
zwei getrennte Ankerpakete

Typen
TDP 61 + TDP 61 N,
TDP 62 + TDP 62 N

zwai Magnetsysteme

zwei getrennte Ankerpakete,
ain Mebenschlufiring

2ur Spannungsjustierung
einpg Systems

Erregung: permanent
Schutzart P 33

Technische Daten

TOP81 +TDPBIG TDP62+TDP62G

Max. Leistung je Anker-

*) bzw. NebenschluB-Typen

0.3 0,65
wickluag je U/min [W] .
Max. Maschinenleistung 360 650
je Ankerwicklung [W]
~ Nennspannungs- —0; +10 —0; 410
toleranz [7]
Spannungsjustierung +g +8
far TDP N [%]
Gewicht [kg] 135 205
Schwungmoment [kpm?] 1,6 1,9
Typ™) Maximale Maximale Maximaler Widerst.
Spannung Drehzahl Strom ie Anker-
e Ufmin e Anker- wicklung
je Ankerw. wicklung bei 20 °C
— ; A U/min ma, aQ
1 ! 2 3 4 5
|< TDP 81 + TDPB1 G
TDP 61 +TDP 61 G-1 1.0 500 300 34
TDP 61 +TOP 61 G-6 05 1000 600 9,5
TDPF 61+ TDP 61G-9 02 1200 1500 1,6
TDP 62 + TDP62G
TDP 62 +TDP 62G-1 25 200 260 64
TOP 62+ TDP 62G-2 2,0 250 325 45
TDP 624+ TDP 62G-5 g5 1000 1300 3
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Gleichstrom-
Tachometer-
Dynamo

Typenreihe 60

Bauferm B 3

4 Bohrungen M8
um 457 varsetzt

Typ

d
1k6 2

TDP 61 (N)

TDP 62 (N)

TDP 63 (N)

TDP 61 + TDP 81

TDP 62 + TDP 62

TDP 61 + TDP 61 G (N)
TDP 62 + TDP 62 G {N)

Typ |

TDP 61 (N)

TDP 62 ()

TOP 63 (N)

TDP 81 + TDP 61

TDP 62 + TDP 62

TOP 61 + TDP 61 G (N)
TDP 62 + TDP 62 G (N)

Typ i

T 61 (N)

TDP 62 (N)

TDP 83 (N}

TDP 61 + TDP 61
TDP 62 + TDP 62
TDP 61 + TDP 61 G (N)
TDP 62 + TDP 62 G (N)
MaBe unverbindiich

225
250
280
225
280
280
280

80

55 16 M36x15
55 16 M36x15
55 16 M36x1,5
55 16 M36x15
55 16 M36x1,5
55 16 M36x15
55 16 M36x15

434 474 100

474 514 100
539 579 100
533 573 100
663 703 100
688 728 100
768 808 100

o 9 4

280
305
335
280
335
335
335

|
1

35
35
35
35
35
35
35

t

i

126,5
134

151,56
218,56
256

268,5
3085

|
2

25
25
25
25
25
25
25

u
1

195 239 236
215 259 255

2475 2815 28715

202 331 242
267 . 396 307

2795 4085 3195
318,56 448,5 3595

17,8
17.9
179
17,9
17,9
17,9
17,8

gronooroLnowtn noan

Anderungen vorbehalten

Juli 1962 | MaBe in mm

HM 62 M 7849
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Gleichstrom-

" Tachometer-

Dynamo

Typenreihe 60

Bauform B 10

™ ¢ Bohrungen M 8
f e um 257 verselzt

d
1k6 d? 1

7}
Tvp | ®1he 1
TOP 61 (N) ‘ 330 14
TDP 62 (N) 330 14
TDP 63 {N} 'o330 14
TDP 61 + TDP 61 . 330 14
TDP 62 + TDP 62 330 14
TDP 61 + TDP61 G(N} | 330 14

TDP 62 + TDP 62 G (N) 330 14

BS 16 M3Bx15 10
55 16 M36x15 10
55 16 M36x1.5 10
55 16 M36x15 10
55 16 M36x15 10
55 16 M36x1,5 10
55 16 M38x15 10

Typ i2 i3 k k1 H I1
TDP 61 (N) ; 137 47 434 4714 300 35
TDP 62 (N) 137 47 474 514 100 3B
TDFP 63 (N) 137 47 539 579 100 35
TOP 61 + TDP 61 137 47 533 573 100 35
TDP 62 + TDP 62 137 47 663 703 100 35
TDOP 61 + TDP 681 G {N) 137 47 6B 728 {00 35
TOP62 + TOP62G(N) . 137 47 768 808 100 36
Typ I2 o q q.I 11 u1
TDP 6% (N) 26 195 239 236 17.8
TOP 62 {N) 25 215 259 255 179
TDP 63 {N) . 25 2475 2815 2875 179
TDP 61 + TDP 61 . 25 202 AN 242 17,9
TDP 62 + TDP 62 I_ 25 287 396 307 17,9

TDP 61 + TDP 61 G (N} 25
TDP 62 + TDPB2G(N) | 25
Male unverbindlich

2795 4085 3185 179

319,56

FEL T« TN & B &y R # R . ]

4485 3595 178
Anderungen vorbehalten

Juli 1962 MaBe in mm

HM 62 M 7850
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Gleichstrom-
Tachometer-
Dynamo

Typenrethe B0

.,
HIF T e

| #Bohrungen ME

e f e i 5P versetzt

T |:|¢| dQ} d® d f
¥p c
: the 1 146 1 1
Bauform B 10w : : - -
TDP 81 (N) 330 14 80 16 M48x1,5 10
TDP 62 {N) 330 14 90 16 M4gx1,5 10
TDP 63 (N) 330 14 90 16 M4a8x15 10
TDP 61 +TDPG|_ 330 14 90 18 M48x15 10
TDP 62 + TDP 62 330 14 80 18 M48x15 10

TDP &1 + TDP 61 G (N) 330 14 90 16 M4aBx15 10
TDP 62 + TDP 62 G (N) 330 14 90 16 M48x15 10

Typ iy I k k_l | I‘l

TDP 61 (N} 190 47 487  B27 146 35
TDF 62 (N) 180 47 527 567 1468 35
TDP 83 (N} 190 47 592 632 148 35
TDP 61 4+ TDP 61 190 47 586 626 1486 356
TDP 62 + TDP 62 180 47 716 76 148 35

TDP 81 + TDP 61 G (N) I 190 47 41 781 146 36
TDP 62 + TDP 62 G (N) 180 47 821 BBY 146 35

Typ I2 o o q_r t1 u1

TDP 61 {N} 30 195 292 235 178 &

TDP 62 {N) 30 215 312 255 17,9 &

TDP 63 (N) 30 2475 3445 2875 179 5

" TDP 61 + TDP 61 30 202 384 242 179 §

TDP 82 4 TDP 62 30 267 449 307 178 b

TDP 61 + TDP 6t G (N) 30 2795 4615 3185 179 5

TDP B2 + TDP 62 G (N) 30 3195 5015 3595 179 &

MaBe unverbindlich Anderungen vorbehalten

Juli 1962 | MaBe in mm HM 62 M 7851

Anderungen, die dem technischen Fortschritt dienen, behalten wir uns vor. Stand: 1.85
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