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Ausfihrung

Schutzart

Bauformen

Lager

Auswuchten der Anker

Die Gleichstrom-Tachometer-Dynamos. der Typenreihe 5.5 sind
MebBgréfenurnformer fir die MeB-, Steuer- und Regelungs-
technik.

Die Aufgabe dieser permanenterregten Gleichstromgenerato-
ren besteht darin, die Drehzahl, mit der sie angetrieben wer-
den, in eine drehzahlproportionale Gleichspannung umzu-
formen. .

Die Gleichstrom- Tachometer—Dynanﬂos sind .mit ihren elek-
trischen Werten und Bauformen den Aufgabensteilungen und
Betriebsbedingungen der industriellen Praxis angepalt.

Das Lieferprograrmm der Giei_chstrom-Tachorﬁeter—Dyr:amos
der Typenreihe 55 umfabt Einfach- und Doppel-Tachometer-
Dynamaos mit folgenden Merkmalen:

Dieser Tachometer-Dynamo besitzt ein Magnetsystem, eine
Ankerwicklung und einen Kommutator. Die Ankerwicklung kann
listenmaBig fir 10 verschiedene Spannungen ausgelegt wer-
den,

Elektrisch und mechanisch ist dieser Tachometer-Dynamo auf-
gebaut wie der Typ TDP 5,5, besitzt aber zusétzlich noch einen
einstellbaren MNebenschlufiring, der es ermdglicht, die Span-
nung mit = 8 % vom Nennwert zu justieren.

Dieser Gleichstrom-Tachometer-Dyname ist zur Abgabe von
zwel Spannungen vorgesehen, Er besitet ein Magnetsystem,
zwei galvanisch getrennte Ankerwicklungen und zwei Kom-
mutatoren. Die Ankerwicklungen kénnen ebenfalls fir 10 ver-
schiedene Spannungen ausgelegt werden, wobei es auch
moglich ist, die beiden Wicklungen fir unterschiedliche Span-
nungen auszufihren. | .

Zum Unterschied des Doppel-Tachometer-Dynamos Typ TDP
5,5 + TDP 5,5 ist dieser Doppel-Tachometer-Dynamo mit zwei
Magnetsystemen sowie mit zwei mechanisch getrennten
Ankerpaketen ausgefithrt. Hierdurch wird eine gegenseitige
Beeinflussung beider Tachospannungen durch eine im Anker-
kreis evtl. auftretende Stérgralie verhindert.

Elektrisch und mechanisch ist dieser Doppel-Tachometer-
Dynamo aufgebaut wie der Typ TDP 5,5 + TDP 5,5G. Er be-
sitzt aber zusatzlich noch einen einsteflbaren Nebenschluf-
ring, der es ermbdglicht, die Spannung eines Systems mit
=+ 8 % vom Nennwert zu justieren.

Eine Ausfuhrung dieser Doppei—Tachometer-Dynamos mik
beiderseitigem Nebenschlufd fuhrt die Typenbezeichnung
TDP 55N + TDP55N,

Die Awusfithrung der Gleichstrom-Tachometer-Dynamos ent-
spricht der Schutzart [P 44 nach DIN 40 050 und bietet Schutz
gegen BerGhrung spanpungsfihrender und innenbewegter
Teile sowie gegen das Eindringen von grobem Staub und von
Schwallwasser.

Die Gleichstrom-Tachometer-Dynamos der Typenreihe TOP 5,5
sind in folgenden Bauformen lieferbar;

B 3  MaBzeichnung HM 62 M 77451

8 & MaBzeichnung HM B2 M7745-2

B10  MaBzeichnung HM 82 M 77461

B 10w Mabzeichnung HM 62 M 7748-2

Die Maschinen kénnen ohne Anderung auch vertikal aufge-
stellt werden.

In der listenmaBigen Ausfilhrung erhalten die Maschinen nur
ein freies Wellenende. Die Ausflhrung mit einem zweiten
Wellenende ist méglich {Mehrpreis). )
Auf besondere Bestellung kann die B-Seite der Gleichstrom-

‘Tachometer-Dynamos flir den Anbau eines Fliehkraftschalters

oder Drehzahlwachters ausgefihrt werden, Fir fast samtliche
auf dem Markt befindlichen Drehzahlwichter und Flighkraft-
schalter sind Anbau- und Kupplungsteile vorhanden, die gegen
Mehrpreis mitgeliefert werden kénnen.

Zur Erzielung einer groBtmdglichen Rundlaufgenauigkeit sind
die Maschinen mit ausgesuchten Wélzlagern in .Hochgenau-
ausfihrung” ausgeristet.

Die Anker der Gleichstrom-Tachometer-Dynamos werden dy-
namisch ausgewuchtet. Die Auswuchtung erfolgt mit einge-
setzter PalBfeder. Bei der Auswuchtung von Ubertragungs-
teilen (Kupplungen oder Riemenscheiben) 1st darauf zu achten,
dall diese auf glattem Dorn ohne Palfeder ausgewuchtet
werden, .
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leweils nach 1000 Betriebsstunden im Daverbetrieb, sonst
nach Ablauf von zwel Monaten, ist der Zustand des Kemmu-
tators und der Blrsten zu kontroflieren. Nach Entfernen der
Abdeckhaube an der Gegenantriebsseite, bei dem Typ TOP
55 + TDP 5,5 zusatzlich des Abdeckbleches an der Antriebs-
seite, sind Kommutator und Blrstenapparat zugénglich. Die
sich auf dem Koemmutator bildende Patina zeigt eine glénzend
graue Farbung. Ist die Kemmutator-Oberflache verschmutzt,
muf} sie mit einem sauberen Tuch vorsichtig gereinigt werden.
Wenn notwendig, wird wahrend des Betriebes die Kommu-
tatorlaufbahn mittels Polierleinen gesdubert. Der dabei an-
fallende Staub ist zu entfernen.

Die Stromabnehmerblrsten haben eine Lebensdauer von
etwa 8000 bis 10000 Betriebsstunden. Die wverwendeten
Birstenqualitéten sind besonders fur die hohen Anforderun-
gen, die an diese Maschinen gestellt werden, ermittelt wor-
den. Bei evtl. Austausch ist darauf zu achten, daf® nur Original-
Kohlebiirsten eingébaut werden,

Fir das Schmieren der Walzlager werden in der Fabrik lithium-
verseifte Fette mit einem Tropfpunkt Gber 180 "C verwendet.
Die tm Werk vorgenommene Fettung der Lager reicht — bel-
normalen Betriebsbedingungen — etwa 20 000 Stunden. Eine
MNachschmiervorrichtung ist daher normaferweise nicht vor-
handen.

Das flr den Antrieb benétigte Leerlaufdrehmoment ist unab-
héngig von der Drehzahl. Es betragt fir den Typ TDP 5.5 etwa
25 kpem und fir die Typen TDP5S + TDP 55 und TDP 5,5
+ TDP55G etwa 4.6 kpem.

Die Schwungmomente der Typenreihe TDP 5,5 sind wie folgt:
TDP 5,5 (N) etwa 240 kpcm? .

TDP 55 + TDP 55 etwa 360 kpem?

TDP 5,5 + TDP 5,5 G (N} etwa 450 kpem?

Die Gleichstrom-Tachometer-Dynamos der Typenreihe TDP 5,5
in den Bauformen B 3 und B 5 werden Uber elastische Kupp-
lungen oder Riemenscheiben angetrieben. Bel der Kupplung
ist auf héchste Rundlaufgenauigkeit und geringste Unwucht
zu achten, da ungeeignete Kupplungen zusatzliche Oberwellen
hervorrufen. Die durch ungenaue Kupplung entstehenden
Oberwellen sind von zweiter Ordnung. lhre Frequenz ist die
doppelte Drehzahlfrequenz. So ergibt sich zum Beispiel bei
Verlagerung der Maschinenachsen um etwa 3° eine Ober-
welle, die mindestens 1 %/, der Gleichspannung ausmacht.

Die Gleichstrom-Tachometer-Dynamos in der Bauform B 10
mit Kegelwellernzapfen 32 mm i finden hauptsdchlich beim
Anbau an ein Prizisionsgetriebe Verwendung. Dabei mul} der
Lagerkopf an der Antriebsseite gegen das Eindringen von
Getriebes! mittels einer Spezialabdichtung {Ausf. D} geschitzt
werden. Diese UOldichtung kann, gegen Mehrpreis, im Werk
mit in die Maschinen eingebaut werden,

Die Gleichstrom-Tachometer-Dynamos in der Bauform B 10w
sind mit einem verstarkten Kegelwellenzapfen von 42 mm &
ausgeristet. Diese Maschinen sowie der Einfach-Tachometer-
Dynamo Typ TDP 55 Bauform B 10 mit nicht verstarktem
Kegelwellenzapfen 32 mm & sind zum fliegenden, starren An-
bau Gber einen Kupplungsflansch an einen Maschinenwellen-
zapfen geeignet (siehe Anbauskizze HM 62 SK 7747). Dabei
hangt der Tachemeter-Dynamo an seinem Wellenzapfen, wah-
rend das Gehiduse mittels einer Halterung gegen Mitdrehen
gesichert wird. Geeignete Kupplungsflansche stehen in grofier
Auswah! zur Verfugung und kénnen auf Anfrage mitgeliefert
werden (siehe Sonderliste Kupplungsflansche]).

Das Magnetsystem dieser Maschinen besteht aus vier per-
manenten Blockmagneten, die aus einer speziell fir diese Ma-
schinen entwickelten AINiCo-Legierung hergestellt sind. Die
WMagnetisierungsrichtung ist durch die magnetischen Vorzugs-
lage gegeben,

Um einen alterungsfreien Betrieb zu gewshrleisten, werden
die Davermagnete bis zur Erreichung der optimalen remansn-
ten Energiedichte kinstlich gealtert.

Durch die weit Gberdimensionierte Magnettange sowie durch
die koerzitivieldstarkebetonte Magnetlegierung wird die Kurz-
schiuBfestighkeit fiir diese Maschinen erreicht.

Wegen der unglnstigen Einwirkung auf den Kommutator sind
Kurzschlisse zu vermeiden, da evil. Brandstellen zu zusatz-
lichen Oberwellen fithren.

Die Maschinen werden im fertigmontierten Zustand von auBen
magnetisiert.

Die zur Sattigung der Davermagnete erforderliche Magnetisie-
rungsfeldstarke betragt etwa 4000 Afcm.
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Nach dem Magnetisieren darf der magnetische Kreis der Ma-
schine nicht mehr unterbrochen werden, d. h., der Anker darf
nicht aus dem Gehiuse genommen werden, da sich sonst ein
Spannungsverlust von etwa 25 %, ergibt.

Eine Beeinflussung der Tachospannung durch magnetische
oder elektrische Streufelder wird durch das besonders stark
ausgebildate Maschingnjoch weitgehendst verhindert.

Samtliche fir die Maschinen verwendeten Isoliermaterialien
sowie der Nachweis des Isoliervermdgens der Wickiungs-
isglierung entsprechen den VDE-Bestimmungen. .

Die Normalisclation wird nach der Tsolierstoffklasse E (VDE
0530/1.66} ausgefuhrt. Diese [solation genigt den gewshn-
lichen atmosphédrischen Bedingungen und schitzt die Wicklung
gegen den EinfluB von feuchter oder staubhaltiger Luft, sofern
der Staub keine leitenden Bestandteile enthilt. Sollen die
Maschinen in beseonders feuchtem bzw. feuchtwarmem Klima
eingesetzt werden, wird durch zdsatzliche tmprignierung der
Arkerwickfung sowie Schitzung aller korrosionsgeféhrdeten
Maschinenteile durch einen Neoplastiberzug die Maschine
den tropischen Betriebsverhéltnissen angepalt.

Die Maschinen kdnnen gegen Mehrpreis mit Saureschutzisola-
tion ausgefiibrt werden. Diese macht die Wicklung und slle
Teite der Maschine unempfindlich gegen den Angriff chemisch
wirksamer Gase und Dampfe. Ein vollkommener Schutz der
Maschinen, die in Rdumen mit stdrkerer Konzentration schad-
licher Gase und Dampfe aufgestellt werden sollen, ist dadurch
nicht unbedingt sichergestellt. In derartigen Féllen erbitten
wir Anfrage mit ndheren Angaben.

Die AnkeranschluBenden sowohl des Einfach- als auch des
Doppel-Tachometers sind an ein Klemmbrett gefihrt.

Bei den Doppel-Tachometer-Dynamos mit magnetischem
NebengchluB liegt die Spannung, die durch den magnetischen
NebenanschluB einstellbar ist, an den Klemmen A;—B,. Bei
Rechtslauf der Maschine {Blickrichtung auf die Antriebsseite)
besiizt die A-Klemme positive und die B-Klemme negative
Polaritat {siehe Schaltbild Abb. 1.

TDP 5,5 (N} TDP 5,5 + TDP 5,5 (G) (N)
@ @
9 @ @
! .

Abb. 1 . KlemmenanschluBbilder

Dimernsionierung und Qualitdt der verwendeten silbergraphi-
tierten Kohlebirsten garantieren einen langen, wartungsfreien
Betriab, .

Die sich durch das Zusammenwirken der silbergraphitierten
Kohlblrsten mit dem ebenfalls silberlegierten Kommutator
auf demselben bildende Patina gewahrieistet, daB der durch
den Ubergangswiderstand hervorgerufene Spannungsabfall
sehr niedrig ist und auch bei langer Betrigbszeit nahezu kon-
stant bleibt. Die Kohlebilrstenstandzeit ist stark von der Ma-
schinenumluft abhangig. Sie liegt unter normalen DBetriebs-
bedingungen bei ca. 8000 bis 10 000 Betriebsstunden.

Die listenmaBig ausgefiihrten Spannungen reichen in 10 Ab-
stufungen von minimal 0,05V bis zu maximal 0,28 V je Ufmin.
Die Nennspannungstoleranz betragt hierbei + 5%, — 0 %.
Die Leistungseninahme je Ankerwicklung soll unter Berick-
sichtigung aller angegebenen elektrischen Werte nicht groBer -
als 0,05W je U/min sein. Die fir die Maschinen zuldssige
Maximalleistung von 130 W fur den Typ TDP 5.5 und 2 x 130 W
fiir den Typ TDP 5,5 + TOP 55 G wird somit bei einer Dreh- -
zah! von 2600 U/min erreicht. Bei dem Typ TDP 5,5 + TDOP 55
ist eine Maximalleistung von 2 x 100W zugelassen, die bei
2000 U/min erréicht wird.

Bel einer weiteren Steigerung der Drehzah! muBl der Be-
lastungswiderstand so bemessen sein, daB die Maximalleistung
nicht iberschritten wird.

Die durch die thermische Ausnutzung bestimmte Typenleistung
liegt etwa bei dem vierfachen Wert. Die fir die einzelnen
Ausfilhrungen zuldssigen maximalen Drehzahlen richten sich
einerseits nach der fir den Kommutator zuldssigen Maximal-
spannung, und andererseits sind sie durch die auftretenden
Flighkréfte begrenzt. Die zuldssigen Werte sind in den tech-
nischen Tabellen angeben.
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Die den méglichen Einsatz digser Gleichst-z—-Tachometer-
Dynamos bestimmende Voraussetzung U~ r wi-d durch die
optimale elektrische und magnetische Auz'z=r.~g mit dem.
kleinstméglichen Fehler erreicht,

Unter normalen Betriebsbedingungen — sew s Tsi Einhaltung
der in den technischen Tabellen angegebear ximalen Be-
lastungen — sind die die Linearitdt der Dr -'spannungs-
kenn!m;e beeinflussenden Stérgrofien, wiz 2_3 de Anker—

Widerstandsanderung im Ankerkreis, sehr Kz’
Der Linearitdtsfehler ist bei wvoller ;
< 50/, bei Erhhung des AuBenwiders
10fachen Wert geht der Fehler auf == 1 9 7o
Das Diagramm Abb, 2 zelgt sinnbildlich die & z-ak%teristischen
Kennlinien eines Tachodynamos bei B=Iastu: « konstantem
Widerstand. Die Leerfaufkennlinie Uy = £ u“, Z=- Maschine ist
theoretisch eine Gerade. Bei Belastung mit kz-zizxtem Wider-

[Volt] E / §

07
U, e f// ‘
Usfin) |

7

——— T [ e
Abb, 2 Spannungskennlinie

stand ist auch die Lastkennlinie U = f(n) -z theoretische
Gerade und liegt um den jeweiligen innersn 22z nungsabfali
o ) gegeniber der Leerfaufkennlinie niedrizan. 22 Be!astung
mit konstantem Strom ergibt sich ebenfalls &~ gerade Last-
kennlinie, die jedoch mit dem Abstand & U tz-—=z! 3! zur Leer-
laufkennlinie verlduft.

AuBer der an die Gleichstrom-Tachometer-Dy~2~2s gestellten
Bedingung: U~ n, wird von der abgegebensr Ecannung ver-
langt, daf die der Gleichspannung Uberlageriz WWachselstrom-
kemponente méglichst gering ist.

Bezogen auf aie Nenngleichspannung ist Jz- mit einem

Rohrenvoltmeter gemesszene und garantier:z .zt des ge-

samten Freguenzgemisches % 4 %y Der bel Z=- Serienfabri-
kation jedoch tatsdchiich erziglte Wert tiegt b= stwa 3 %y,
Das gesamte Frequenzgemisch setzt sich =z.s folgenden
Grundfrequenzen und ihren Harmonischen zozz—mem:
Umdrehungsfrequenz  f __:O_ tH=z3
Polfrequenz f, = 2f (K]
2in

N = — - d

utenfrequenz fu 60 {Hz]
Lamellenfrequenz fi = 3fy (M2

Prozentual teilen sich die einzelnen Wente cz- Z-undfrequenz
wie folgt auf:

Umdrehungsfrequenz = 1,0%p
Polfrequenz = 0,8%,
Nutenfrequenz < 2.0%q
Lamellenfrequenz < 1,5%5,
Bedingt durch den Temperaturgang des Dave——zzneten sowie

durch die Erhdhung des Anker-Innenwiderstar itt bai einer
Temperaturerhhung ein Spannungsrickganz
Der Temperatur-Koeffizient fur das Magne‘-‘.-:.‘."ﬂ betragt fdr
den Bereich von 0 bis + 80 °C etwa — 0,2 %' 55 grd C. Die
Abnahme der Magnetisierung mit steigender Tz=neratur (bls
stwa 80 °C) ist reversibel. Der EinfluB des zrt3hten Anker-
Innenwiderstandes ist ungefdhr um eine GréZ=~srdnung klel-
ner als der des temperaturgeschwachten Feld
In dem obengenannten Temperaturbereich 1%t e'ch der Tem-
peraturgang der Permanentmagnete mitte’s =irzs magneti-
schen Nebenschiusses gut kompensieren. 2l g'esichmaliger
Erwérmung der kompensierten Maschine ist Z=- Temperatur-
gang dann < — 0,5%y pro 10 grd C.




Gleichstrom-
Tachometer-
Dynamo

Typ TDP 5,5 (N)

Erregung: permanent
Polzahl 4
Schutzart: P33

Maximale Leistung: 0,05 W je Ufmin

Maximale Maschinenfeistung: 130 W ab 2800 U/min
Nennspannungsteleranz: — 0, + 5%

Gewicht: etwa 20 kg

Schwungmoment: etwa 240 kpem?

Typ**) Maxi- Maxi- Maxi-  Anker- Nenn-
male male  maler wider- spannung
Span- Dreh- Strom*) stand  bei

nung  zahl bei_ 10C0 U/min
e 20°C  Lger- Nenn-
U/min lauf  last
V' Wmin mA e v \'

1 2 3 4 5 5 7

TDP55- 5 | 0,280 1800 178 38 292 280
TIDP5,5-6 0,200 2500 250 22 210 200

TDP65- 7 §{ 0,175 2850 286 15 182 475

TDP5,5- 8 | 0,150 3380 333 11 156 150
TDP55- 9 | 0,125 4000 400 8 130. 125
TDP 5510 | 0,700 4000 500 5 104 100
TDP 5,5-11 | 0,085 4000 580 4 8@ B5

TDP 5,512 | 0070 4000 710 2,8 73 70
TDP 5,513 | 6,060 4000 800 24 63 50

TDP 55-14 | 0,050 4000 1000 1.8 52 50

*} zuldssig bis 2600 U/min -
“*Y bzw. Typ TDP 55N




Gleichstrem-
Doppel-
Tachometer-
Dynamo

Typ TDP 55 +
TOP 35,5

Erregung: permanent
Polzahl 4
Schutzart: P33

Ein Magnetsystem, ein Ankerpaket, zwei galvanisch getrennte
Ankerwicklungen

Maximale Leistung je Ankerwickiung: 0,08 W Je Ufmin
Maximale Maschinenleistung je Ankerwicklung: 100 W
Nennspannungsteleranz: —0, + 5%

Gewicht: etwa 32 kg

Schwungmoment: etwa 360 kpom?

Tvp Maxl-  Maxi- Maxi- Anker- Nenn-
male male maler wider- gpannung
Span- Dreh- Strom*) stand  bei
nung  zahl**) je bei 1000 Ufmin
e Anker- 20°C  je Anker-
Ufmin wicklg. wicklung
je
Anker- Leer- Nenn-
wicklg. lauf  fast
\'% U/min  mA @ v \'%
1 2 3 4 5 8 7
TDPE5S +
TDP55- 5| 0,280 1800 178 4 282 280
TDPS,5 +
TDP5,5- 6 | 0,200 2800 250 22 210 200
TDE 5.5 +
TDPS5- 7 | 0,175 2850 286 15 182 175
TDP 5,5 +
TDP5,5- 8 | 0,450 3000 333 13 156 150
TGP 55 +
TDP5,5- 9 | 0,125 3000 400 7 130 125
TDP 55 +
TDP5,5-10 | 0,100 3000 S00 5 104 100
TOP 55 +
TDP 5,5-11 | 0,085 3000 590 36 39 BS
TDP S,5 +
TDP55-12 | 0,070 3000 710 2,6 73 70
TDP55 +
TDP5,5-13 | 0,060 3000 8OO 1.8 g2 80
TDP 5,5 +
TDP 5,5-14 ¢ 0,050 3000 1000 1.4 52 50

*) zulassig bis 2000 U/min
**) hohere Drehzahlen auf Anfrage




Gleichstrom-
Doppel-
Tachometer-
Cynamo

Typ TDP5,5 +
TDP55G
bzw.

Typ TDP5,5 +
TDP55N

Erregung: permanent
Polzahl 4
Schutzart: P 33

G == zwei Magnetsysteme, zwei getrennte Ankerpakete

N = zwei Magnetsysteme, zwei getrennte Ankerpakete, ein
Nebenschluliring zur Spannungsjustierung eines Systems

Maximale Leistung je Ankerwicklung: 0,05 W je U/min

Maximale Maschinenleistung je Ankerwicklung: 130 W

Nennspannungstoleranz: — @, + 5% fur TDP 5,5 + TDP55 G

Spannungsjustierung; = 8 % fiur TDP 5,5 + TDP 5,5 N

Gewicht: etwa 40 kg

Schwungmomeant: etwa 450 kpem?

Typ**) Maxi- Maxi- Maxi-  Anker- Nenn-
male  male  maler wider- spannung
Span- Dreh-  Strom™) stand  bei
nung  zahl**) je bet 1000 Ufmin
je Anker- 20 °C  je Anker-
U/min wicklg. wicklung
je
Anker- Leer- Nenn
wicklg. lauf  last
W Ulmin mA Q2 W W

1 2 3 4 5 5] 7

TOP 5.5 +

TDP55G- 5| 0,280 1800 178 a8 292 280

TOP 5,5 +

TDP55G- 6| 0,200 2500 250 22 210 200

TDP5,5 +

TDP55G- 7§ 0,175 2850 288 15 182 175

TDP55 +

TDRP553G- 8 0,150 3200 333 B! 156 150

TDP 55 +

TBP55G- 9| 0,125 3000 400 8 730 125

TDP 55 +

TOP55G-10| 0,100 3000 500 & 104 100

TP 5,5 +

TDP 5,5 G-11 | 0,085 3000 540 4 52 35

TOP 5,5 4

TDP 55 G-12] 0,070 3000 710 2.8 73 70

TOP55 +

TDP5,5G-13} 0080 3000 800 24 63 680

TOP 5,5 +

TDP 5,5 G-14 | 0,050 3000 1060 1.8 52 50

*} zuldssig bis 2600 U/min
“*} bzw. Typ TOPS55 + TDP55N
***) hohere Drehzahlen auf Anfrage




Gleichstrom-
Tachometer-
Dynamo

Typenreihe 5,5°

Bauform B 3

Gleichstrom-
Tachometer-
Dynamo
Typenreihe 55

Bauform B 5

: : ft ]
Sy T ki p PYI .
L joive gt 4 Aobrungen ME | L. sp—J
e e __J wm 459 persetrt || 185 .
Bouform B 3
Typ a d@ d? e i ty ko kg
TDP 55 (N) 125 32 16 160 935 44 315 350 50
TDP 5,5 +
TDP 5,5 175 32 16 210 164 44 452 4B7 50
TDP 5,5 +
TDP 5,5 G (N) 175 32 16 214 1955 44 515 550 50
Typ b, m o q q t ty u oy
TDP 5,5 (N) 35 35 159 156 194 345 178 8 5
TDFP 5,5 +
TDP 5,5 35 35 195,525652305345 178 8 5
TOP 5,5 +
TDP55G(N) | 35 35 227 288 262 345 179 8 5

MafBe in mm: Wellenstumpf Passung k &

MafBe unverbi

ndlich

Anderungen vorbehalten

April 1862

| HM 62 M 77451

“ | L :
| i»{j & Bohrungen M6 :
Leji UM 45° verselzt

Bouform B 5

Typ 3, 4 d.d? fy iz iy k

TOP 5,5 (N) 165 10 16 3 53 54 313

TDFP 5,5 +

TDF 5,5 185 10 18 3 53 54 450

TDP55 +

TDFP 5,5 G (N) 165 10 16 3 53 54 513
. Typ Ky Ll o q 9 t.t U,y

TOP 5,5 (N) 358 45 159 154 204 179 5

TDP 5,5 +

TDP 5,5 485 45 1955 2545 2405 179 5

TDP 55 +

TGP 55 G (N) 558 45 227 286 2v2 178 5

Mafe in mm: Wellenstumpf Passung k&
Male unverbindlich

Anderungen vorbehalten

April 1962

HM 62 M 7745-2




Gleichstrom-
Tachometer-
Dynamo
Typenreihe 5,5

Bauform B 10

Gleichstrom-
Tachometer-
Dynamo
Typenreihe 5,5

Bauform B 10 w

i |
_—t::_i l'-‘lfu
e 4 B3eungen 6 !
L_."._’ umaﬁq;nfeers:rfz.' - L.{II
Bauform B HY
Typ e, d2 42 4, iy ko Ky
TDP 5,5 (N) 10 32 186 M24x1,5 36 44 315 320
TDP55 4+
TDP 5,5 10 32 16 M24x15 36 44 452 487
TDP 5,5 +
TDP 55 G(N) 10 32 16 M24x15 396 44 515 550
Typ [ b ol o q a4 t Ly
TDF 5,5 (N) 50 35 15 159 156 194 179 5
TDP5,5 +
TDP 5,5 50 35 15 1855 2B5,5 2305 179 5
TDP 5,5 +
TDP5.5 G (N) 50 35 15 227 288 282 179 5

MaBe in mm: Wellensturnpf B. 5. Passung k 6
MaBe unverbindlich Anderungen vorbehalten

April 1962 HM 62 M 77461
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Bauform B 10 w

Typ ¢, 2 d9 g, iy ko Ky
TDP 5,5 (N) 1042 16 M24x1,5 116 44 346 38
TDP 5,5 -+

TDP 5,5 10 42 16 M24x1,5 116 44 477 512
TDP 5,5 +

TOPSSG(N) | 10 42 16 M24x1,5 116 44 540 &75
Typ I P PR ¢ q qy t; Uy

TDP 5,5 (N) 70 35 17 159 187 194 179 5

TDP 5,5 +

TDP 5,5 70 35 17 1955 2815 2305 179 5

TDP 5,5 +

TPS55G(N) | 70 35 17 227 313 262 1719 5

MaBe in mm: Wellenstumpf B. S. Passungk 6
Mafie unverbindlich ' Anderungen vorbehalten




Anbauskizze fiir den
ofliegenden Anbau"
einegs Gleichstrom-
Tachometer-
. Dynamos
Typ TOP 5,5
Treibende Welle Yupplungsfiarsch
\
137)
N — T
VI,
“+  Drehmomentenstitze
Bei dem fliegenden Anbau wird die Welle des Tachometer-
Dynamos starr mit der treibenden Welle verbunden. Eine
Haltevorrichtung muf dabel das Gehéuse des Tachometer-
Dynamos am Mitdrehen hindern und Bewegungen der ftrei-
benden Welle in axialer und radialer Richtung ausgleichen.
April 1862 ohne Malstab HM 62 Sk 7747
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